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Docente

Correo Institucional
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. SUMILLA Y DESCRIPCION DEL CURSO

SUMILLA
El curso es de naturaleza tedrico-practico y Comprende: Tecnologia de automatismos eléctricos, Tecnologia de
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automatismos electroneumaticos; Control analdgico en procesos industriales; Redes industriales y sistemas de
supervision.

DESCRIPCION DEL CURSO

La ingenieria electrdnica se entiende como una profesidn que, a través del disefio y la integracién de
hardware y software, crea nuevos productos y soluciones tecnoldgicas que hacen mas facil, variada y
confortable la vida de las personas. Los ingenieros electrdnicos lideran la revolucion tecnoldgica en los
campos de las telecomunicaciones, la automatizacidn industrial y de servicios, la bioingenieria, la
robdtica, la inteligencia artificial, la informacién multimedia y la optoelectrénica.

La asignatura permite al estudiante conocer los diferentes sistemas hidraulicos, neumaticos y eléctricos
industriales, asi como identificar el tipo de control a utilizar. Se enlazan teorias de control modernas,

como la Légica Difusa, los Controladores Légicos Programables. Comprende: Tecnologia de
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1ll. CAPACIDADES AL FINALIZAR EL CURSO
CAPACIDAD DE LA UNIDAD NOMBRE DE LA UNIDAD
DIDACTICA DIDACTICA SEMANAS
SIAS fa) Comprende la arquitectura de un sistema de|control c-clJ-rl;: e'!r(l)oll'ocﬁ)glgaSIA DE
:'% ‘Qt — | de automatismos eléctricos. AUTOMATISMOS 1-4
eald S ELECTRICOS
(7]
g
> g
5 34
2 33 = Comprende la arquitectura de un sistema de TECNOLOGIA DE
& = | control con tecnologia de automatismos AUTOMATISMOS 5-8
S | electroneumsticos. ELECTRONEUMATICOS
9: Aplica el control analdgico en procesos | CONTROL ANALOGICO DE
w“ g = | industriales PROCESQOS INDUSTRIALES 9-12
E | D
e Comprende la arquitectura de una red REDES INDUSTRIALES Y
% 2 | industrial y los sistemas de supervision SISTEMAS DE SUPERVISION 13-16
=)




UNIVERSIDAD

NACIONAL 1
JOSE EAUSTING FACULTAD DE INGENIERIA INDUSTRIAL,

SANCHEZ SISTEMAS E INFORMATICA
CARRION

Cédigo: FIISI-SI-16 | Version: 01

PROCESO: PLANIFICACION

IV. INDICADORES DE CAPACIDADES AL FINALIZAR EL CURSO

INDICADORES DE CAPACIDAD AL FINALIZAR EL CURSO
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NUMERO
1 Identifica la importancia de la asignatura.
Identifica la simbologia utilizada en los esquemas de automatizacion.
2
Implementa las ecuaciones booleanas en el software de programacion
3
(7]
=
= 4 Conoce e identifica las variables discretas en procesos industriales.
> 5
5 =5 Identifica los elementos y dispositivos electroneumaticos
S EE 5
© D5
2 mo - e " -
Conoce e identifica los transductores neumaticos y electrénicos
6
Conoce el desarrollo de sistemas de automatizacién con electroneumidtica.
7
8 Conoce e identifica los sistemas neumadticos puros y sistemas electroneumaticos.
9 Conoce e identifica la estructura de los autématas programables.

10 Conoce e identifica la variable analdgica.

11 Conoce e identifica el desarrollo de sistemas de automatizacion.

Conoce e identifica las aplicaciones de operaciones numéricas.

12
Conoce e identifica las clases de redes industriales.
13
Conoce el disefio de redes.
14
Conoce la generacidon de base de datos en tiempo real.
15

Implementa un proyecto de automatizacion utilizando variable analdgica.
16
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA I: Comprende la arquitectura de un sistema de control con tecnologia de automatismos eléctricos.

industriales

interactivas.

Contenidos Estrategia Indicadores de logro de la
Semana didactica capacidad
Cognitivos Procedimental Actitudinal P
Introduccion  al curso, retroalimentacién . Destaca la importancia de la | Exposicion dialogada,
o . ... | Expone los saberes previos para el R .. - . . . .
1 Revision de sistemas de automatizacion desarrollo del curso asignatura en su formacidn | analisis de casos reales, | Identifica la importancia de la asignatura
eléctricos ’ profesional mapas conceptuales.
(%)
B ) , | D I L i . - i6 i 3 L . R

8 Algebra de conmutacion. Simbologia esarrotio Ien aboratorio donde Respeta las ideas y opiniones de Qbservaaon d|r<.a§t’a Identifica la simbologia utilizada en los esquemas

= 2 e se explica: Algebra de [ videos, exposicion N

E Simplificacién usando mapas de Karnaugh conmutacion los demas grupal de automatizacion.
w (§) !
Q W
< o Diagramas de tiempo. Desarrollo en Laboratorio donde ) .
~G ‘L: 3 Tabla de verdad Simplificacion usando mapasde | se explica: Los diagramas de | Manifiesta interés y predisposicion \(zzseirsvaaonex d;g?;gar; Implementa las ecuaciones booleanas en el
9' g Karnaugh Implementacién en el software de | tiempo y la simplificacion usando | por las actividades lectivas grupal, P software de programacion
(o) programacion. mapas de Karnaugh. '

)4
S '& Desarrollo de exposicion en Trabaio en  equipo
L"' L ) ) Laboratorio, donde se explica: ) - J N 'p ’ - ) ;

§ Aplicacion de variables discretas en procesos X . Respeta las ideas y opiniones de | analisis de escenarios, | Conoce e Identifica las variables discretas en

o 4 } ) Variables discretas en procesos X L ; -

et industriales los demas actividades procesos industriales

=]

<

EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA

ELECTRICOS

investigacion.

eléctricos.

S 5 _
g g EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO
=
'S g Evaluaciones escritas y orales sobre conceptos Entregard por lo menos un (01) trabajo monografico de Participaciéon en clases, trabajo colaborativo, resolucién de
S 3 basicos de TECNOLOGIA DE AUTOMATISMOS 5 P ) g problemas y presentaciones grupales sobre automatismos
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA Ii: |dentifica y evalta los diferentes medios de transmisién, dispositivos de red y tecnologias de interconexién,
comprendiendo sus caracteristicas y funciones para integrarlos adecuadamente en infraestructuras de red cableadas e inaldmbricas.

Semana Contenidos Estrategia Indicadores de logro de la
— - - didactica capacidad
Cognitivos Procedimental Actitudinal P
Desarrollo de  exposicion  en Destaca la importancia de la | Clase expositiva, uso
Define Elementos y dispositivos | Laboratorio, donde se explica: Los R P - P L Identifica Los elementos de automatismos
5 Y (o asignatura en su formacion | de muestras fisicas, .
electroneumaticos transductores  neumaticos vy . s ) electroneumaticos
. profesional analisis comparativo.
electrénicos
w Desarrollo de exposicién en Lectura técnica
Q 6 Explica el funcionamiento de transductores | Laboratorio, donde se explica: Los | Respeta las ideas y opiniones de debates uiado,s Clasifica los elementos de automatismos
- neumaticos y electrdnicos, interfaces de acople | transductores  neumdticos vy | los demds . . electroneumaticos
I ati lectrénicos, interfaces d le | transduct it los dema info raﬁags ’ lect iti
gt: 8 electrénicos & ’
E 3 '8 7 Desarrollo de exposicion en Demostraciones con
w O Lab i ica:
Ll . . aboratorio, donde se explica: El " . , . L . .
> _E E o = Aplica el desarrollo de sistemas de desarrollo  de sistemgs de Manifiesta interés y predisposicién | equipos o Implementa las ecuaciones booleanas en el
= 3 ® w E < automatizacion con electroneumética. o por las actividades lectivas simuladores, software de programacién
e oe ~ § automatizacion con )
S g E = | - esquemas funcionales.
o 5§ o g a electroneumatica.
L mo -
8 g g 8 Desarrollo de exposicion en Actividades practicas,
E ~ E Aplica comparacion entre sistemas neumaticos | Laboratorio, donde se explica: Los | Respeta las ideas y opiniones de | trabajo grupal y Conoce e Identifica las variables discretas en
‘_g 3 Q puros y sistemas electroneumaticos sistemas neumaticos puros y | los demas resolucion de casos procesos industriales
'6 E sistemas electroneumaticos reales.
T =
.g EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO
E Pruebas escritas sobre automatismos Cuadros comparativos y reconoce técnicas para aplicar a los Proporciona informes de Simulacién de cualquier circuito
=] electroneumaticos automatismos electroneumaticos electroneumatico usando FluidSim
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA Ili : Aplica el direccionamiento IP (IPv4 e IPv6), técnicas de subnetting y los principales protocolos de red y
transporte, comprendiendo su estructura, funcionamiento y utilidad para garantizar la conectividad eficiente entre dispositivos dentro de una red.

Semana Contenidos Estrategia Indicadores de logro de la
— . . didactica capacidad
Cognitivos Procedimental Actitudinal P
Comprende de tecnologia de automatizacién | Desarrollo de exposicion en . . _ -
. . . Destaca la importancia de la | Exposicion tedrica, . -
basada en Autdématas Laboratorio, donde se explica: La . L, o _— Conoce e identifica la estructura de los
9 estructura y funcionamiento de los Autématas | estructura funcionamiento de asignatura - en  su  formacién | ejercicios practicos y autématas programables

Programab}les los autémat\a/s programables profesional simulaciones. Proe
w v Conoce las Variables Analdgicas. Tipos de | Desarrollo de exposicion en Respeta las ideas v opiniones de Exposicion tedrica,
Q ﬂ 10 Transmisién de la sefial, el escalamiento y | Laboratorio, donde se explica: La los gemés yop ejercicios  practicos y | Conoce e identifica la variable analdgica.
8 < Acondicionamiento. variable analdgica. simulaciones.

24
oK~ 5 —
N [ esarrollo de exposicion en . . . _— -
Q S . ; . Manifiesta interés y | Exposicion teodrica, .
~ Explica y desarrolla Laboratorio, donde se explica: . o - Lo . Conoce el desarrollo de sistemas de
<9 11 automatizacién numéricos Desarrollo de sistemas de predisposicion por las actividades | ejercicios précticos y automatizacion
s E . automatizacién numéricos lectivas simulaciones.
“ .

~
Q 9, Desarrollo de exposiciéon en
E 'd"_, . . - Laboratorio, donde se explica: . . Exposicion tedrica, . . .

Aplica operaciones numéricas en procesos de . . Respeta las ideas y opiniones de | .~ " I Conoce e identifica las aplicaciones de
2 0 12 . ) Aplicaciones de  operaciones . ejercicios  practicos vy ; s
QO &« automatizacion industrial. L. los demas : . operaciones numeéricas.
O Q numéricas en  procesos de simulaciones.

automatizacion industrial.

EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA

111

EVIDENCIA DE CONOCIMIENTO

EVIDENCIA DE PRODUCTO

EVIDENCIA DE DESEMPENO

Unidad
iddctica

Pruebas escritas y orales de control analdgico de
procesos industriales

industriales

Ejercicios de simulacién funciones de control analégico de procesos

Participacion en practicas, simulaciones y andlisis de control
analdgico de procesos industriales
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REDES INDUSTRIALES Y

Unidad

z

SISTEMAS DE SUPERVISION

iddctica

V.

CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA IV : Disefia, configura y diagnostica redes de computadoras utilizando herramientas y protocolos adecuados,
aplicando conceptos de topologia, seguridad y administracién para asegurar la operatividad y eficiencia de la red.

Contenidos Estrategia Indicadores de logro de la
Semana didactica capacidad
Cognitivos Procedimental Actitudinal P
13 Comprende las redes Industriales, conceptos, | Desarrollo de exposicion en | Destaca la importancia de la | Exposiciones,
clases de redes, su topologia de redes vy |Laboratorio, donde se explica: Las | asignatura en su formacién | trabajo en equipo, | Conoce e identifica las clases de redes industriales
principales protocolos clases de redes industriales profesional analisis de casos.

14

controladores y de software de Supervision

Disefio de redes y comunicacion entre equipos

Desarrollo de exposicion en
Laboratorio, donde se explica: El
disefio de redes y comunicacion
entre equipos controladores.

Respeta las ideas y opiniones de los
demas

Exposicion  tedrica,
ejercicios practicos y
simulaciones.

Conoce el disefio de redes

15

real.

Generacion de base de datos y gréficas en tiempo

Desarrollo de exposicion en
Laboratorio, donde se explica: La
generacion de base de datos y
graficas en tiempo real.

Manifiesta interés y predisposicién
por las actividades lectivas

Exposicion  tedrica,
ejercicios practicos y
simulaciones.

Conoce la generacién de base de datos en tiempo
real.

16

Generacién de alarmas,
aplicaciones.

clases de alarmas,

Elabora una  propuesta de
automatizaciéon para un proceso

dentro de una operacion
productiva  utilizando  variable
analdgica.

Respeta las ideas y opiniones de los
demas

Proyecto integrador
y presentaciones
grupales.

Implementa un proyecto de automatizacion
utilizando variable analégica.

EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA

EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS

EVIDENCIA DE PRODUCTO

EVIDENCIA DE DESEMPENO

de supervision

Pruebas escritas y orales de redes industriales y sistemas

Entregara por lo menos un (01) trabajo monografico de investigacion.

supervision

Participacion en practicas de redes industriales y sistemas de
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VI. MATERIALES EDUCATIVOS Y OTROS RECURSOS DIDACTICOS

Los materiales educativos y recursos didacticos que se utilizaran en el desarrollo del
presente curso:

1. MEDIOS ESCRITOS
e Materiales convencionales como separatas, guias de practicas y pizarra
e Material de apoyo del curso.

2. MEDIOS VISUALES Y ELECTRONICOS
e Materiales audiovisuales como videos

o e Presentaciones multimedia, animaciones y simulaciones interactivas.
= e Servicios telematicos: sitios web, correo electrénico, chats, foros.
o
=S
= EE 3. MEDIOS INFORMATICOS
o g’g e Laptop con conexidn a internet
2 @mo e Programas informaticos (CD u on-line) educativos

e Uso de plataformas virtual con fines educativos

VII. EVALUACION

La Evaluacion es inherente al proceso de ensefianza aprendizaje y sera continua y permanente. Los
criterios de evaluacién son de conocimiento, de desempefio y de producto.

1. Evidencias de Conocimiento.
La Evaluacion sera a través de pruebas escritas y orales para el analisis y autoevaluacion. En
cuanto al primer caso, medir la competencia a nivel interpretativo, argumentativo y propositivo,
para ello debemos ver como identifica (describe, ejemplifica, relaciona, reconoce, explica, etc.); y
la forma en que argumenta (plantea una afirmacion, describe las refutaciones en contra de dicha
afirmacion, expone sus argumentos contra las refutaciones y llega a conclusiones) y la forma en
que propone a través de establecer estrategias, valoraciones, generalizaciones, formulacion de
hipdtesis, respuesta a situaciones, etc.
En cuanto a la autoevaluacion permite que el estudiante reconozca sus debilidades y fortalezas
para corregir 0 mejorar.
Las evaluaciones de este nivel seran de respuestas simples y otras con preguntas abiertas para
su argumentacion.
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1. EVIDENCIA DE CONOCIMIENTO PORCENTAIJE PONDERACION [INSTRUMENTOS

+ Estudios de Casos

1 e Cuestionarios 5% 0.05 Cuestionario
* Sustentacion oral
2 * Argumentacién de la investigacion 7% 0.07 Cuestionario
e Exposiciones de los trabajos, vy
3 argumentacion 8% 0.08 Cuestionario
e Exposiciones de los trabajos, vy
4 argumentacion 10% 0.1 Cuestionario/videos
Total Evidencia de Conocimiento 30% 0.3

1S0 21001
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2. Evidencia de Desempeiio.

Esta evidencia pone en accién recursos cognitivos, recursos procedimentales y recursos afectivos;
todo ello en una integracion que evidencia un saber hacer reflexivo; en tanto, se puede verbalizar
lo que se hace, fundamentar tedricamente la practica y evidenciar un pensamiento estratégico,
dado en la observacion en torno a como se actua en situaciones impredecibles.

La evaluacién de desempefio se evalla ponderando como el estudiante se hace investigador
aplicando los procedimientos y técnicas en el desarrollo de las clases a través de su asistencia y

participacion asertiva.

2. EVIDENCIA DEL DESEMPENO PORCENTAJE PONDERACION |INSTRUMENTOS
1.  Presentacién oportuna del trabajo 5% 0.05
— . Responsabilidad en la
2. Fotmular un pro?(’edlmle.nto para hacer el mejor 15% 0.15 entrega de avances de los
planteamiento de la solucién posibles.
3 Discriminar las soluciones i proyectos formativos
. posibles y propone una

i ) 10% 0.1
solucién la que permite resolver el problema.
Total Evidencia del Desempefio 30% 0.3

3. Evidencia de Producto.

Estan implicadas en las finalidades de la competencia, por tanto, no es simplemente la entrega del
producto, sino que tiene que ver con el campo de accion y los requerimientos del contexto de

aplicacion.

La evaluacion de producto de evidencia en la entrega oportuna de sus trabajos parciales vy el

trabajo final.

Ademas, se tendra en cuenta la asistencia como componente del desempefio, el 30% de
inasistencia inhabilita el derecho a la evaluacion.

3. EVIDENCIA DEL PRODUCTO PORCENTAJE PONDERACION |INSTRUMENTOS
1.  Presentacién del primer avance del proyecto formativo. 5% 0.05
: Trabajo impreso de acuerdo
2. Contenido de forma y fondo 20% 0.2
al formato establecido
3. Aportes hechos al trabajo 15% 0.15
Total Evidencia del Producto 40% 0.4
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VARIABLES PONDERACIONES Dg:';’ﬁ&i%ﬁg)aggﬁfgs
Evaluacion de Conocimiento 30 %
Evaluacion de Producto 35% Fl cico acadérzico comprende
Evaluacion de Desempefio 35%

Siendo el promedio final (PF), el promedio simple de los promedios
ponderados de cada modulo (PM1, PM2, PM3, PM4)

PM1+ PM2 + PM3 + PM4

(*) RCU N* 0815-2018-CU-UNJF5C

PF
e 4
=
e
§_§ CRONOGRAMA ACADEMICO
- = N . - - ;
g = g EVALUACIONES DEL SEMESTRE ACADEMICO DEL AL
2 2 E [Mecuis | 07 /082026 11209/2026
Méduio Il - | PARCIAL {Plan por Objetivos) 0510/2026 0ar1072026
G 111 0211 1/2026 06r11/2026
Maduls IV - 1| PARCIAL [Plan por syetives) 30/11/2026 041272026
Examen Sustitutono (Plan por Objetos) 041 272026
INGRESO DE NOTAS AL SISTEMA DEL AL
Madulo | 1409/2026 H092026
[Méduio 1l - | PARCIAL (Plan por objetivos) 121002026 | 181072028
[Moduio 1 091172026 | 161172026
|M¢ddn IV - Il PARCIAL (Plan por cbjetivos) OTM212026 06/1272026
[rum.m Y GENERAR ACTA POR EL DOCENTE RESPONSABLE DEL CURSO A CARGO OTM2/2026 131212026
[IMPRESION Y FIRMA DE ACTAS POR PARTE DE: ORAA Y DOCENTE DE CURSO 0T 212026 1471272026
P Al finalizar cadas Modulo yio Parcial o Director de Escusia Profesional informa al Decano & incumplimisnio de ios docentes sobre o
= ingreso de notas el ssiema, en sus dos modalidades
[
E Iniclo y término de clases 17082026 I 04/12/2026
=
=
o
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