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SILABO DE MECANICA

. DATOS GENERALES

Linea de Carrera Formacion Basica

Semestre Académico | 2026-1

- Cdédigo del Curso 3205102
=
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- 2
= E._:?f Horas Semanales Hrs. Totales: 4  Tedricas 2 Practicas 2
2 23
Ciclo I
Seccion A

Apellidos y Nombres del Gallardo Bazan, Eladio César

Docente
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N° de Celular 995677046

Il SUMILLA Y DESCRIPCION DEL CURSO
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La asignatura de Mecanica para los estudiantes del | Ciclo de la carrera profesional de
Ingenieria de Sistemas de la UNJFSC, es de caracter tedrico-practico; contribuye a formar
un profesional con sdlida base cientifica y tecnoldgica, proporcionandole conocimientos
y competencias basicas sobre los siguientes contenidos: Mediciones y errores
experimentales. Teoria de vectores. Estatica. Dinamica. Trabajo, energia y potencia; y
proyectando su aplicacién a la Ingenieria, ya que por su naturaleza el curso de Mecdnica
describe, analiza, evalua y diagnostica fendmenos relacionado con el equilibrio y
movimiento de los cuerpos, los cuales pueden ser orientados a ejercitar habilidades de
los estudiantes para la investigacidn cientifica y tecnoldgica.
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lll. CAPACIDADES AL FINALIZAR EL CURSO

CAPACIDAD DE LA UNIDAD NOMBRE DE LA UNIDAD

DIDACTICA DIDACTICA SEMANAS

El estudiante determina las caracteristicas
de los instrumentos de medicién de acuerdo

a las necesidades de la medida que debe o ,
) ) . . Mediciones, Errores y Teoria de
realizar y diferencia con claridad las 1-4

. . Vectores
magnitudes escalares y vectoriales para

UNIDAD
1

realizar operaciones de sumay
multiplicacidn con vectores.
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El estudiante reconoce las fuerzas que

actdan sobre un cuerpo en equilibrio y L
) Estatica 5-8
= | elabora un diagrama de fuerzas de cuerpo

UNIDAD
|

libre para solucionar problemas.

El estudiante reconoce los diferentes tipos
de movimientos mecanicos y lo aplica a la Cinematica 9-12
soluciéon de problemas.

UNIDAD
n

El estudiante reconoce la diferencia entre

sistemas dinamicos lineales y sistemas L ) i
. . Dinamica, Trabajo, Energia y
dinamicos rotacionales, y reconoce los ) 13-16

Potencia

UNIDAD
v

diferentes tipos de energia mecanica y de
potencia.
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IV. INDICADORES DE CAPACIDADES AL FINALIZAR EL CURSO

) INDICADORES DE CAPACIDAD AL FINALIZAR EL CURSO
NUMERO
Reconoce unidades de diferentes sistemas utilizando principalmente las unidades del sistema
1 internacional (SlI) y convierte unidades de un sistema a otro.
2 Diferencia las mediciones directas de las indirectas, usa instrumentos basicos de medicion y
determina su precision.
3 Diferencia las magnitudes escalares de las vectoriales, representa las magnitudes vectoriales
mediante vectores y realiza operaciones de suma con métodos graficos.
4 Efectia operaciones de suma de magnitudes vectoriales aplicando la teoria vectorial de los
métodos analiticos.
5 Comprende el equilibrio de los cuerpos, reconoce los diferentes tipos de fuerzas que actian sobre
un cuerpo en equilibrio y elabora un diagrama de fuerzas de cuerpo libre.
6 Diferencia un sistema de fuerzas concurrente de un sistema de fuerzas no concurrente y aplica las
ecuaciones de la Primera Condicién de Equilibrio.
7 Diferencia la Primera Condicién de Equilibrio de la Segunda Condiciéon de Equilibrio, y aplica la
Segunda Condicion de Equilibrio.
8 Diferencia centro de gravedad de centro de masa y resuelve problemas relacionados con centros
de gravedad y centros de masa de particulas y de cuerpos sélidos.
9 Clasifica los movimientos por su trayectoria y por su velocidad y comprende el concepto y
definicion de desplazamiento, velocidad y aceleracién.
10 Diferencia un movimiento rectilineo uniforme de un movimiento rectilineo uniformemente variado
y aplica sus ecuaciones a la solucién de problemas.
11 Comprende el movimiento parabdlico de los cuerpos y aplica las ecuaciones a la solucién de
problemas.
12 Comprende el movimiento rotacional y resuelve problemas aplicando las ecuaciones del
movimiento rotacional uniforme y uniformemente variado.
13 Diferencia la dinamica lineal de la dinamica rotacional y elabora un diagrama de fuerzas de cuerpo
libre indicando el sentido de movimiento de los cuerpos.
14 Aplica la segunda ley de Newton a la solucién de problemas de dindamica lineal y dindmica
rotacional.
15 Comprende los conceptos de trabajo mecanico y energia mecanica y resuelve problemas sobre
trabajo y energia.
16 Diferencia los diferentes tipos de potencia de una maquina, resuelve problemas de potencia y
calcula la eficiencia de una maquina en forma relativa y porcentual.
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V.- DESARROLLO DE LAS UNIDADES DIDACTICAS:

CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA I:
El estudiante determina las caracteristicas de los instrumentos de medicidn de acuerdo a las necesidades de la medida que debe realizar y diferencia con claridad las magnitudes escalares y vectoriales para realizar operaciones de suma y multiplicacién con vectores.
Contenidos
Semana Estrategia didactica Indicadores de logro de la capacidad
Cognitivos Procedimental Actitudinal
Definir y clasificar las magnitudes fisicas.
Magnitudes Diferenciar las magnitudes basicas de las derivadas. Presentar trabajos y exponerlos en las fechas El estudiante reconoce unidades de
Uniiades ' Diferenciar las magnitudes escalares de las vectoriales. programadas. Exposicion diferentes sistemas utilizando
1 Sistemas ;1e Unidades Enumerar las unidades del Sistema Internacional (SI). Demostrar puntualidad, responsabilidad, tolerancia e Practica principalmente las unidades del sistema
Factores de Conversid.n Reconocer unidades de otros sistemas. interés. Trabajos internacional (SI) y convierte unidades de
. Utilizar factores de conversion para cambiar unidades. Cumplir normas de convivencia y respeto en el aula. un sistema a otro.
Realizar préctica de laboratorio y presentar informe personal o grupal.
Mediciones Definir y clasificar las mediciones. Presentar trabajos y exponerlos en las fechas
Q Clases de Mlediciones Determinar el error absoluto del instrumento de medicion. programadas. Exposicion El estudiante diferencia las mediciones
< 2 ) . Realizar mediciones directas e indirectas. Demostrar puntualidad, responsabilidad, tolerancia e Préctica directas de las indirectas, usa instrumentos
(7] IS Errores Experimentales: Error absoluto, error . . ! . s L . s
< 5 relativo y error porcentual Calcular el error porcentual de una medida. interés. Trabajos basicos de medicion y determina su precision.
= N ! Realizar préctica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. Cumplir normas de convivencia y respeto en el aula.
o w
Q N Representar grafica y analiticamente un vector. . . . . ;
g g = Definicion de un vector. Re?onocer Iai caractyen’sticas de un vector Presentar trabajos y exponerlos en las fechas El estudiante diferencia las magnitudes
- s % Representacion grafica y notacion analitica de N W) g : L o programadas. Exposicion escalares de las vectoriales, representa las
— © o Relacionar la representacion grafica de un vector con su notacion analitica. . - . f s 3 . .
8 << o = 3 vectores. . . . . Demostrar puntualidad, responsabilidad, tolerancia e Préctica magnitudes vectoriales mediante vectores y
W= ; - Determinar la escala apropiada para representar una magnitud vectorial. . . . . . <
S g = 2 Caracteristicas de los vectores. X N . (o interés. Trabajos realiza operaciones de suma con métodos
o = & B e Sumar magnitudes vectoriales por métodos graficos. R . . .
= o Q Suma de vectores por métodos graficos. . e X A Cumplir normas de convivencia y respeto en el aula. gréficos.
2 mo € Realizar préctica de laboratorio y presentar informe personal o grupal.
w
> Establecer la diferencia entre los métodos graficos y analiticos en la suma de .
] R R Presentar trabajos y exponerlos en las fechas
= magnitudes vectoriales. s . . :
3 . o " . o programadas. Exposicion El estudiante efectta operaciones de suma de
= Suma de vectores por métodos analiticos. Resolver problemas aplicando los métodos analiticos de la suma de vectores. . - . ‘o R . . N
Q 4 X . . " L. Demostrar puntualidad, responsabilidad, tolerancia e Préctica magnitudes vectoriales aplicando la teoria
qQ Producto escalar y producto vectorial. Aplicar la definicién de producto escalar y producto vectorial en la solucién de . . . X ] P
[ interés. Trabajos vectorial de los métodos analiticos.
S problemas. R . .
R o . . Cumplir normas de convivencia y respeto en el aula.
Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal.
EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA
3 EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO
g
3
3 Diferencia magnitudes basicas, derivadas, escalares y vectoriales. . . . .
] g' X R X 4 Convierte unidades de un sistema a otro. Asiste puntualmente a clases.
3 Enumera las unidades del sistema internacional (SI). . L . " .
?g Diferencia las medidas directas e indirectas Realiza mediciones correctas con instrumentos de medida. Presenta los trabajos en las fechas programadas.
S . . . X . e Realiza operaciones vectoriales. Participa en clase.
Diferencia los métodos vectoriales para la suma y multiplicacion de vectores.
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA Ii:

El estudiante reconoce las fuerzas que actian sobre un cuerpo en equilibrio y elabora un diagrama de fuerzas de cuerpo libre para solucionar problemas.

Contenidos
Semana Estrategia didactica Indicadores de logro de la capacidad
Cognitivos Procedimental Actitudinal
Utilizar el concepto de equilibrio en las practicas de laboratorio. . .
. K , Presentar trabajos y exponerlos en las fechas El estudiante comprende el
I Reconocer los diferentes tipos de fuerzas que acttan sobre un cuerpo. I
Concepto de equilibrio. . X programadas. _— equilibrio de los cuerpos, reconoce
L Elaborar un diagrama de fuerzas de cuerpo libre. . s Exposicién . .
Definicién de fuerza. . . ? . Demostrar puntualidad, responsabilidad, . los diferentes tipos de fuerzas que
5 R Diferenciar un sistema de fuerzas concurrente y un sistema de fuerzas no o . Practica .
Sistemas de fuerzas. tolerancia e interés. R actuan sobre un cuerpo en
X . concurrente. . . . Trabajos A h
Diagrama de fuerzas de cuerpo libre. . I Cumplir normas de convivencia y respeto en el equilibrio y elabora un diagrama de
Resolver problemas aplicando el concepto de equilibrio de fuerzas. X
. . . R aula. fuerzas de cuerpo libre.
Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal.
: . Presentar trabajos y exponerlos en las fechas . . . .
Elaborar un diagrama de fuerzas de cuerpo libre en un problema rosramadas josy exp El estudiante diferencia un sistema de
Primera condicién de equilibrio. especifico. prog ) . - Exposicion fuerzas concurrente de un sistema de
L X . . . . o, . ., Demostrar puntualidad, responsabilidad, .. R
6 Aplicaciones de las ecuaciones de la primera | Aplicar las ecuaciones de la primera condicién de equilibrio en la solucién L . Practica fuerzas no concurrente y aplica las
" I tolerancia e interés. R . ) .
condicion de equilibrio. de problemas. R . . Trabajos ecuaciones de la Primera Condicion de
. P . . Cumplir normas de convivencia y respeto en el -
Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. aula Equilibrio.
Presentar trabajos y exponerlos en las fechas
Segunda condicién de equilibrio. . L - > programadas. i El estudiante diferencia la Primera
< Aplicar la segunda condicién de equilibrio a la solucién de problemas . - Exposicion - s
2 Momento de fuerza. i Demostrar puntualidad, responsabilidad, o Condicién de Equilibrio de la Segunda
] 7 . s especificos. L . Practica o e i
= Aplicaciones de la Segunda Condicién de R o . . tolerancia e interés. R Condicién de Equilibrio, y aplica la
Q S Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. R . . Trabajos S S
Equilibrio. Cumplir normas de convivencia y respeto en el Segunda Condicion de Equilibrio.
aula.
Presentar trabajos y exponerlos en las fechas . . .
rosramadas Josy exp El estudiante diferencia centro de
Centro de masa y centro de gravedad. Establecer la diferencia entre centro de masa y centro de gravedad y prog ) . - Exposicion gravedad de centro de masa y resuelve
| .. Demostrar puntualidad, responsabilidad, .. .
8 Calculo de las Coordenadas de Centro de aplicar estos conceptos en la solucién de problemas. L . Practica problemas relacionados con centros de
A - . . tolerancia e interés. .
Gravedad o Centro de Masa. Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. . . . Trabajos gravedad y centros de masa de
Cumplir normas de convivencia y respeto en el . .
particulas y de cuerpos sélidos.
aula.
- EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA
3
b EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO
§
a
< . . _— i S Elabora un diagrama de fuerzas de cuerpo libre. Asiste puntualmente a clases.
<] Diferencia el equilibrio estético del equilibrio dindmico. S .
3 . . K . Resuelve problemas de equilibrio de fuerzas. Presenta los trabajos en las fechas programadas.
s Diferencia un sistema de fuerzas concurrente de un sistema no concurrente. . .
S Calcula centros de gravedad o centros de masa de cuerpos sélidos. Participa en clase.
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA Ili:
El estudiante reconoce los diferentes tipos de movimientos mecdnicos y lo aplica a la solucién de problemas.
Contenidos
Semana Estrategia didactica Indicadores de logro de la capacidad
Cognitivos Procedimental Actitudinal
Presentar trabajos y exponerlos en las fechas El estudiante clasifica los movimientos
Definicién y clasificacion de los Diferenciar los diferentes tipos de movimiento. programadas. Exposicion or su travectoria v por su velocidad
movimientos. Aplicar las definiciones de velocidad y aceleracién a la solucién de Demostrar puntualidad, responsabilidad, p’ . P v yp L v
9 . - R . Practica comprende el concepto y definicion
Conceptos de velocidad y aceleracion. problemas. tolerancia e interés. Trabaios de desplazamiento. velocidad
Definiciones de velocidad y aceleracion. Realizar préctica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. Cumplir normas de convivencia y respeto en el ) P aceleracié’)n v
aula. ’
s - - . . - - . - Presentar trabajos y exponerlos en las fechas . . . .
Definicién y caracteristicas del movimiento | Aplicar las ecuaciones del movimiento rectilineo uniforme a la solucién rogramadas josy exp El estudiante diferencia un movimiento
rectilineo. de problemas. gerﬁostrar Ljntualidad responsabilidad Exposicidn rectilineo uniforme de un movimiento
10 Movimiento rectilineo uniforme. Aplicar las ecuaciones del movimiento rectilineo uniformemente . pA . »resp ! Practica rectilineo uniformemente variado y aplica
tolerancia e interés,
Movimiento rectilineo uniformemente variado a la solucién de problemas. . ’ . . Trabajos sus ecuaciones a la solucién de
. . P . . Cumplir normas de convivencia y respeto en el
variado. Realizar préctica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. aula problemas.
Presentar trabajos y exponerlos en las fechas
< Definicidn y caracteristicas del movimiento . . . L programadas. . . -
Y i Solucionar problemas aplicando las ecuaciones del movimiento . s Exposicion El estudiante comprende el movimiento
= 1 parabdlico. boli Demostrar puntualidad, responsabilidad, - boli | lica |
S - . parabdlico. o . Practica parabdlico de los cuerpos y aplica las
2 Deduccién de las ecuaciones del . P . . tolerancia e interés. R . -
= I ). Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. . . . Trabajos ecuaciones a la solucion de problemas.
5 movimiento parabdlico. Cumplir normas de convivencia y respeto en el
aula.
s - - . . . . Presentar trabajos y exponerlos en las fechas
Definicidn y caracteristicas del movimiento | Solucionar problemas aplicando las ecuaciones del movimiento . -
rotacional rotacional uniforme programadas. Exposicién El estudiante comprende el movimiento
S . . . ) . . - Demostrar puntualidad, responsabilidad, . rotacional y resuelve problemas aplicando
12 Movimiento rotacional uniforme. Solucionar problemas aplicando las ecuaciones del movimiento A . Practica . - R
- ) . R X R tolerancia e interés. R las ecuaciones del movimiento rotacional
Movimiento rotacional uniformemente rotacional uniformemente variado. . . . Trabajos R R .
R X - . . Cumplir normas de convivencia y respeto en el uniforme y uniformemente variado.
variado. Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. aula
= EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA
i
% EVIDENCIA DE CONOCIMIENTO EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO
3
": i e . : . . " - Asiste puntualmente a clases.
3 Clasifica los movimientos por su trayectoria y por su velocidad. Elabora un diagrama apropiado para resolver un problema de cinematica. .
bl . . . L . . . Presenta los trabajos en las fechas programadas.
k] Diferencia la velocidad de la aceleracion. Resuelve problemas con movimientos simulténeos. -
S Participa en clase.
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA IV:
El estudiante reconoce la diferencia entre sistemas dindmicos lineales y sistemas dindmicos rotacionales, y reconoce los diferentes tipos de energia mecdnica y de potencia.
Contenidos
Semana Estrategia didactica Indicadores de logro de la capacidad
Cognitivos Procedimental Actitudinal
PRI . . ) Presentar trabajos y exponerlos en las fechas . ) . PRI
Concepto de dinamica lineal y rotacional. Establecer la diferencia entre masa y peso. jos y exp s El estudiante diferencia la dindmica lineal de la
’ . ’ . programadas. Exposicién A N .
Concepto de Masa y Peso. Elaborar el diagrama de fuerzas de cuerpo libre y determinar el sentido de . . . P dindmica rotacional y elabora un diagrama de
13 . . o - Demostrar puntualidad, responsabilidad, tolerancia e Préctica " L .
Determinar el sentido de movimiento de un movimiento. interés Trabaios fuerzas de cuerpo libre indicando el sentido de
sistema de cuerpos. Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. N . . ) movimiento de los cuerpos.
Cumplir normas de convivencia y respeto en el aula.
Presentar trabajos y exponerlos en las fechas
. programadas. Exposicion El estudiante aplica la segunda ley de Newton a la
< — Resolver problemas aplicando la segunda ley de Newton. . - . - L. Lo oL
S 14 Segunda Ley de Newton y aplicaciones. B P . : Demostrar puntualidad, responsabilidad, tolerancia e Practica solucién de problemas de dinamica lineal y dinamica
> Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. . . N .
& interés. Trabajos rotacional.
A 8 Cumplir normas de convivencia y respeto en el aula.
>
E =< Presentar trabajos y exponerlos en las fechas
o« 8 Conceptos de trabajo y energia mecanica. Utilizar el teorema de trabajo y energia en la solucién de problemas. programadas. Exposicion El estudiante comprende los conceptos de trabajo
g = E 15 Teorema de trabajo y energia. Utilizar el principio de conservacion de la energia en la solucién de problemas. Demostrar puntualidad, responsabilidad, tolerancia e Practica mecanico y energia mecanica y resuelve problemas
= g ; Principio de conservacion de la energia. Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. interés. Trabajos sobre trabajo y energia.
é < 8 < Cumplir normas de convivencia y respeto en el aula.
wi = £
S o= <
2 2 E = b (| las fech
(7] > Presentar trabajos y exponerlos en las fechas . . . . .
= mo 3 . L . . jos y exp s El estudiante diferencia los diferentes tipos de
s . Aplicar la definicion de potencia en la solucién de problemas. programadas. Exposicion X P
S Concepto de Potencia. R L . L . . - . -~ potencia de una maquina, resuelve problemas de
< 16 ) . Determinar la eficiencia de una maquina en condiciones especificas. Demostrar puntualidad, responsabilidad, tolerancia e Practica R L P
=2 Tipos de Potencia. B P . R . . . potencia y calcula la eficiencia de una méaquina en
3 Realizar practica de laboratorio y presentar informe personal o grupal. interés. Trabajos N
R . . forma relativa y porcentual.
Cumplir normas de convivencia y respeto en el aula.
EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA
S _
s EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO
.s
Q
3
a Diferencia la dindmica lineal de la dindmica rotacional. PRI .
<= 5 . Resuelve problemas de dindmica lineal. Asiste puntualmente a clases.
5 Diferencia los conceptos de masa y peso. o . .
- N - . . Resuelve problemas de dinamica rotacional. Presenta los trabajos en las fechas programadas.
= Enuncia el principio de trabajo y energfa. Reconoce los tipos de potencia en una maquina Participa en clase
S Describe el concepto de eficiencia de una maquina. ) '
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VI. MATERIALES EDUCATIVOS Y OTROS RECURSOS DIDACTICOS

Los materiales educativos y recursos didacticos que se utilizaran en el desarrollo del
presente curso:

1. MEDIOS ESCRITOS
e Materiales convencionales como separatas, guias de practicas y pizarra
e Material de apoyo del curso.

2. MEDIOS VISUALES Y ELECTRONICOS
e Materiales audiovisuales como videos

p e Presentaciones multimedia, animaciones y simulaciones interactivas.
= e Servicios teleméticos: sitios web, correo electrénico, chats, foros.
(-
S5
= EE 3. MEDIOS INFORMATICOS
o g’x::: e Laptop con conexion a internet
2 @mo e Programas informéticos (CD u on-line) educativos

e Uso de plataformas virtual con fines educativos

VIl. EVALUACION

La Evaluacion es inherente al proceso de ensefianza aprendizaje y sera continua y permanente. Los
criterios de evaluacion son de conocimiento, de desempefio y de producto.

1. Evidencias de Conocimiento.
La Evaluacion sera a través de pruebas escritas y orales para el andlisis y autoevaluacion. En
cuanto al primer caso, medir la competencia a nivel interpretativo, argumentativo y propositivo,
para ello debemos ver como identifica (describe, ejemplifica, relaciona, reconoce, explica, etc.); y
la forma en que argumenta (plantea una afirmacion, describe las refutaciones en contra de dicha
afirmacidn, expone sus argumentos contra las refutaciones y llega a conclusiones) y la forma en
que propone a través de establecer estrategias, valoraciones, generalizaciones, formulacién de
hipdtesis, respuesta a situaciones, etc.
En cuanto a la autoevaluacién permite que el estudiante reconozca sus debilidades y fortalezas
para corregir 0 mejorar.
Las evaluaciones de este nivel seran de respuestas simples y otras con preguntas abiertas para
su argumentacion.
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1. EVIDENCIA DE CONOCIMIENTO PORCENTAJE PONDERACION |INSTRUMENTOS

* Estudios de Casos

1 e Cuestionarios 5% 0.05 Cuestionario
* Sustentacion oral
2 * Argumentacién de la investigacion 7% 0.07 Cuestionario
e Exposiciones de los trabajos, vy
3 argumentacion 8% 0.08 Cuestionario
e Exposiciones de los trabajos, vy
4 argumentacion 10% 0.1 Cuestionario/videos
Total Evidencia de Conocimiento 30% 0.3

BUREAU VERITAS

1S0 9001
Certification
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2. Evidencia de Desempefio.

Esta evidencia pone en accién recursos cognitivos, recursos procedimentales y recursos afectivos;
todo ello en una integracion que evidencia un saber hacer reflexivo; en tanto, se puede verbalizar
lo que se hace, fundamentar tedricamente la practica y evidenciar un pensamiento estratégico,
dado en la observacion en torno a como se actla en situaciones impredecibles.

La evaluaciéon de desempefio se evalia ponderando como el estudiante se hace investigador
aplicando los procedimientos y técnicas en el desarrollo de las clases a través de su asistencia y

participacion asertiva.

2. EVIDENCIA DEL DESEMPENO PORCENTAIJE PONDERACION |INSTRUMENTOS
1.  Presentacion oportuna del trabajo 5% 0.05
— . Responsabilidad en la

2. For_mular un prOf:(’edlmle.nto para hacer el mejor 15% 0.15 entrega de avances de los
planteamiento de la solucion posibles.
3 Discrimi - K proyectos formativos
. scriminar las soluciones posibles y propone una

i : 10% 0.1
solucion la que permite resolver el problema.
Total Evidencia del Desempefio 30% 0.3

3. Evidencia de Producto.

Estan implicadas en las finalidades de la competencia, por tanto, no es simplemente la entrega del
producto, sino que tiene que ver con el campo de accion y los requerimientos del contexto de

aplicacion.

La evaluacién de producto de evidencia en la entrega oportuna de sus trabajos parciales y el

trabajo final.

Ademas, se tendra en cuenta la asistencia como componente del desempefio, el 30% de
inasistencia inhabilita el derecho a la evaluacion.

3. EVIDENCIA DEL PRODUCTO PORCENTAJE PONDERACION |INSTRUMENTOS
1.  Presentacion del primer avance del proyecto formativo. 5% 0.05
) Trabajo impreso de acuerdo
2. Contenido de forma y fondo 20% 0.2
al formato establecido
3. Aportes hechos al trabajo 15% 0.15
Total Evidencia del Producto 40% 0.4
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VARIABLES PONDERACIONES D::gﬁ&i%ﬁ?ﬁgggfgs
Evaluacion de Conocimiento 30 %
Evaluacién de Producto 35% El ciclo acadén;ico comprende
Evaluacién de Desempefio 35%

Siendo el promedio final (PF), el promedio simple de los promedios
ponderados de cada modulo (PM1, PM2, PM3, PM4)

_ PM1+PM2+ PM3 + PM4

PF
@ 4
|:
&
= s CRONOGRAMA ACADEMICO
g 3¢
g g E EVALUACIONES DEL SEMESTRE ACADEMICO DEL AL
Maodulo | 20/04/2026 24/04/2026
Médulo Il - | PARCIAL (Plan por Objetivos) 18/05/2026 22/05/2026
Médulo Il 15/06/2026 19/06/2026
Madulo IV - Il PARCIAL (Plan por objetivos) 13/07/2026 17/07/2026
Examen Sustitutorio (Plan por Objetivos) 17/07/2026
INGRESO DE NOTAS AL SISTEMA DEL AL
Maodulo | 27/04/2026 03/05/2026
Maédulo Il - | PARCIAL (Plan por objetivos) 25/05/2026 31/05/2026
Médulo Il 22/06/2026 28/06/2026
Médulo IV - || PARCIAL (Plan por objetivos) 20/07/2026 26/07/2026
FINALIZAR Y GENERAR ACTA POR EL DOCENTE RESPONSABLE DEL CURSO A CARGO 20/07/2026 26/07/2026
@ IMPRESION Y FIRMA DE ACTAS POR PARTE DE: ORAA Y DOCENTE DE CURSO 20/07/2026 27/07/2026
- E Al finalizar cada Médulo y/o Parcial el Director de Escuela Profesional Informa al Decano el incumplimiento de los docentes sobre el
g E é ingreso de notas al sistema, en sus dos modalidades.
% % § Inicio y término de clases 30/03/2026 | 17/07/2026

VIIl. BIBLIOGRAFIA Y REFERENCIAS WEB
UNIDAD DIDACTICA I:

e “Fisica”, Tomo | SERWAY, RAYMOND A.

e  “Fisica Universitaria”, Tomo | SEARS - ZEMANSKY

e  “Fisica” Volumen |, Mecanica” ALONSO - FINN

e  “Fisica con Aplicaciones” WILSON, JERRY

e Fisica para la Ciencia y la Tecnologia TIPLER, PAUL

e “Introduccion a las mediciones de laboratorio” MAIZTEGUI, ALBERTO P.

e  https://www.youtube.com/watch?v=4Q6Y1Jd3QHk
e https://www.youtube.com/watch?v=kYK9sqYxa48

e https://www.youtube.com/watch?v=IrTeyyzerjl

e https://www.youtube.com/watch?v=zosB6SaHZ-A
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UNIDAD DIDACTICAII:

e “Fisica”, Tomo | SERWAY, RAYMOND A.
e  “Fisica Universitaria”, Tomo | SEARS - ZEMANSKY

e  “Fisica” Volumen |, Mecéanica” ALONSO - FINN

e  “Fisica con Aplicaciones” WILSON, JERRY

e Fisica para la Ciencia y la Tecnologia TIPLER, PAUL

e  “Estatica” MERIAN, J.L.

e  “Mecanica Vectorial para Ingenieros” BEER- JOHNSTON

e  https://www.youtube.com/watch?v=5FaH-NZJ-jU
e  https://www.youtube.com/watch?v=-xTfvODJtD4
e  https://www.youtube.com/watch?v=DuGudjSdlkk

9 e  https://www.youtube.com/watch?v=wj72sq6415M
-
; 5 UNIDAD DIDACTICA III:
,é, E g e “Fisica”, Tomo | SERWAY, RAYMOND A.
g = E e  “Fisica Universitaria”, Tomo | SEARS - ZEMANSKY
e  “Fisica” Volumen |, Mecanica” ALONSO - FINN
e  “Fisica con Aplicaciones” WILSON, JERRY
e Fisica para la Ciencia y la Tecnologia TIPLER, PAUL
e  “Estdtica” MERIAN, J.L.
e  “Mecanica Vectorial para Ingenieros” BEER- JOHNSTON

e  https://www.youtube.com/watch?v=tpU7Z2r1YDk
e  https://www.youtube.com/watch?v=40r9000CHHU
e https://www.youtube.com/watch?v=yNwSGIHNEq4
e https://www.youtube.com/watch?v=p-xWAos5isc

é UNIDAD DIDACTICA IV:
_8_ ";‘g e “Fisica”, Tomo | SERWAY, RAYMOND A.
S % £ *  “Fisica Universitaria”, Tomo | SEARS - ZEMANSKY
2 a3 e  “Fisica” Volumen |, Mecanica” ALONSO - FINN
e  “Fisica con Aplicaciones” WILSON, JERRY
e Fisica para la Ciencia y la Tecnologia TIPLER, PAUL
e  “Estatica” MERIAN, J.L.
e  “Mecanica Vectorial para Ingenieros” BEER- JOHNSTON

e https://www.youtube.com/watch?v=jTQsyqjjLSk

e  https://www.youtube.com/watch?v=yS3IAhhfsfw

e  https://www.youtube.com/watch?v=tB5-NPxqueQ
e  https://www.youtube.com/watch?v=yHGayMfRpKI
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IX. PROBLEMAS QUE EL ESTUDIANTE RESOLVERA AL FINALIZAR EL CURSO

MAGNITUD CAUSAL OBJETO DEL PROBLEMA

ACCION METRICA DE VINCULACION

CONSECUENCIA METRICA VINCULANTE DE LA ACCION

El estudiante necesita realizar mediciones durante su
formacion profesional y posteriormente durante el ejercicio de
su profesién.

El estudiante realiza mediciones con diversos instrumentos de
medida, reconoce la precision de su escala y determina el error
porcentual.

El estudiante esta capacitado para utilizar cualquier instrumento de medicién
y determinar la precision de su medida en forma porcentual, durante su
formacidn profesional y en el ejercicio de su profesion.

El estudiante necesita, comprender el equilibrio de los
cuerpos, reconocer y representar las fuerzas que actian sobre
ellos usando vectores graficos.

El estudiante elabora un diagrama de fuerzas de cuerpo libre
de cuerpos en equilibrio y aplica la teoria de vectores para
calcular los valores de las fuerzas desconocidas.

El estudiante esta capacitado para reconocer las fuerzas que actGan en
sistemas de cuerpos en equilibrio y aplicarlo a la solucién de problemas
durante su formacién profesional y en el ejercicio de su profesion.

El estudiante necesita comprender y diferenciar los diferentes

El estudiante reconoce y diferencia las diferentes clases de

El estudiante esta capacitado para reconocer las diferentes clases de
movimientos mecanicos que observa en el funcionamiento de las maquinas y

1S0 21001

maquina.

- . . . movimientos por su trayectoria y por su velocidad y aplica
movimientos mecdnicos y aplicar las ecuaciones de cada clase . L L X .
. s, e correctamente las ecuaciones que corresponden a la solucién durante el movimiento de los cuerpos, y aplicar las ecuaciones de cada clase
] de movimiento a la solucidn de problemas especificos. L L.
ﬁ de problemas. de movimiento a la solucién de problemas.
e
L =
= 8 . . . . s El estudiante resuelve problemas de dinamica lineal y
estudiante necesita comprender y diferenciar la dinamica A A ; . )
28 El estudiant t d dif lad
<< o . . . . rotacional, relaciona el trabajo con la energia y aplica . . . L .
= ineal y la dindmica rotacional, asi como los conceptos de S ) . - estudiante esta capacitado para absolver problemas dindmicos y de trabajo,

o linealylad t | | tos d El estudiante est tad bsol bl d de trab
€ g . (. P . . adecuadamente el principio de trabajo y energia. Asi mismo , ) , . L .
S5 trabajo mecanico, energia mecénica y potencia, para resolver . o energia y potencia, asi como determinar la eficiencia de una maquina.
mo . . comprende el concepto de potencia y eficiencia de una

problemas relacionados con estas magnitudes.
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Huacho, abril de 2026
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Eladio C. Gallardo Bazan
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Profesor del Curso




