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. DATOS GENERALES

Linea de Carrera OPERACIONES

Semestre Académico | 2026-1

Cédigo del Curso 551
©» Créditos 4
=
§ < Horas Semanales Hrs. Totales: 6 Tedricas 2 Practicas _4_
- 2F
E §§ Ciclo X
2 mo
Seccién A

Apellidos y Nombres del | o~ )\ oo GREGORIO COLLAZOS RAMIREZ

Docente
Correo Institucional scollazos@unijfsc.edu.pe
N° de Celular 986162052

. SUMILLA Y DESCRIPCION DEL CURSO

El principal objetivo de la Automatizacion Industrial es la constante busqueda del incremento de la
productividad, y una de las formas de alcanzarlo es disminuyendo los tiempos de produccién, para lo
cual se empleardan recursos técnicos, tecnoldgicos y humanos que van a permitir obtener a la empresa
lograr ese objetivo.
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El curso “Laboratorio de Automatizacion” esta orientado a integrar los fundamentos tedricos y préacticos
de la automatizacion industrial con herramientas de programacién, bases de datos, y aplicacién de la
inteligencia artificial para la optimizacidn de la toma de decisiones. A través de un enfoque experimental
y aplicado, los estudiantes desarrollardn competencias para analizar datos de procesos productivos,
implementar modelos predictivos, disefiar sistemas de inspeccion con vision artificial y programar robots
industriales, aplicando los principios de la Industria 4.0 en escenarios de manufactura y servicios.

El curso esta planteado para un total de dieciséis semanas, en las cuales se desarrollan cuatro unidades
didacticas, con 16 sesiones tedrico-practicas con la siguiente estructura:

e Unidad didactica I: Arquitectura de Datos en la Nube y Programacion para la Gestién Industrial.

e Unidad didactica Il: Analitica de Datos para optimizacién de Procesos.

e Unidad didactica lll: Machine Learning Aplicado a la Toma de Decisiones y Prediccion Industrial.

e Unidad didactica IV: Robdtica y Sistemas de Vision Artificial.
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lll. CAPACIDADES AL FINALIZAR EL CURSO
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NOMBRE DE LA UNIDAD

1S0 21001

BUREAU VERITAS

Certification

UNIDAD

sistemas de vision artificial.

SEMANAS
DIDACTICA DIDACTICA
o . . ARQUITECTURA DE DATOS EN LA
< Construye arquitecturas de datos integrando .
a . NUBE Y PROGRAMACION PARA LA 1-4
= — | datos de procesos con servicios en la nube. .
% GESTION INDUSTRIAL
B Aplica el analisis estadistico y visual de datos .
< . . Lo ANALITICA DE DATOS PARA
& — | Masivos para la mejora de indicadores de . 5-8
= = N OPTIMIZACION DE PROCESOS
% desempefio (KPls).
Implementa modelos de inteligencia artificial | MACHINE LEARNING APLICADO A
para la prediccién y clasificacion, optimizando | LA TOMA DE DECISIONES Y 9-12
la toma de decisiones. PREDICCION INDUSTRIAL.
Integra celdas de manufactura flexible | ROBOTICA Y SISTEMAS DE VISION
= | mediante la programacion de robots y | ARTIFICIAL. 13-16
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IV. INDICADORES DE CAPACIDADES AL FINALIZAR EL CURSO

INDICADORES DE CAPACIDAD AL FINALIZAR EL CURSO
NUMERO
1 Desarrolla scripts en Python para la ingesta de datos industriales.
2 Configura bases de datos en Supabase/Cloud para el almacenamiento masivo.
3 Utiliza IA para optimizar el desarrollo de cddigo y programas.
E 4 Reconoce y clasifica los diferentes tipos de datos generados en procesos productivos y de servicios.
e
. % 5 Aplica técnicas de limpieza, organizacién y visualizacidn de datos industriales.
§ 52
e =
2 @d 6 Interpreta patrones y tendencias en los datos para apoyar la toma de decisiones automatizadas.
7 Explica los fundamentos de los principales algoritmos de aprendizaje automatico y su relacién con
procesos industriales.
8 Evalla el desempefio de modelos predictivos mediante métricas adecuadas.
9 Implementa soluciones de ML para prediccién de fallas, clasificacién de defectos o prondsticos de
demanda.
2 10 Implementa técnicas de segmentacion, filtrado y deteccién de patrones para inspeccién
=
— automatica.
S 2%
5 Bt
@ 2E 11 Utiliza librerias de visidn artificial (OpenCV, TensorFlow/Keras) para resolver problemas de
conteo, clasificacion e identificacion de defectos.
12 Programa trayectorias y rutinas basicas en robots reales o simuladores (RoboDK, KUKA, UR, ABB).
13 Integra sistemas de visidon artificial con control robético para aplicaciones de pick & place,
clasificacién y ensamblaje.
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA I: Construye arquitecturas de datos integrando datos de procesos con servicios en la nube.
Contenidos Indicadores de logro de la
= |Semana Estrategia didactica ca acidadg
= Cognitivos Procedimental Actitudinal P
- 3 Fundamentos de Python para Elabora programas
w o . ., .- .
@B = 1 ingenieria. utilizando Python. Exposicién académica del e Desarrolla scrlp.ts en
2 > Partici Python para la ingesta de
=95 articipa docente . .
< = activamente en la datos industriales.
- = Fundamentos de bases de datos con | Elabora bases de datos con luci d | Videos relacionados al e  Configura bases de datos
S 2 | SUPABASE. SUPABASE. solucion e fos ) Subabase/Cloud |
v < ejercicios y casos en Supabase/Cloud para e
Ic2 P propuestos en Uso de Python 'y almacenamiento masivo.
<QE é Aplicacion de inteligencia artificial Desarrolla programas y aula. SUPABASE. e  Utiliza IA para optimizar el
wd = 3 para soluciones digitales aplicaciones utilizando IA Practicas en ol desarrollo de cédigo y
pd
<0 Pr:)p(:me Laboratorio de programas.
O . : soluciones y N
2 I Desarrc?llo de interfaces para Elabora interfaces con - lternativas a los Automatizacién y
Q = operaciones CRUD en bases de Python, para operaciones Manufactura
'::) = 4 datos CRUD en bases de datos casos presentados.
a3 SUPABASE.
Tz Evaluacién de unidad |
= = EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA |
o =
S 2 EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO
g ‘§ Practica semanal y evaluacién a través Desarrolla un proyecto académico a nivel de Participacidn activa durante el desarrollo de la
) de la plataforma virtual. simulacion e implementacién en laboratorio. sesion virtual
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA Ii: Aplica el andlisis estadistico y visual de datos masivos para la mejora de indicadores de desempefio (KPIs).

Contenidos

Indicadores de logro de la

2 Semana Estrategia didactica capacidad

! Cognitivos Procedimental Actitudinal P

8 Introduccion a la Ciencia de Datos Valora la importancia de

& 5 en Ingenieria Industrial seguir una metodologia

a adecuada para el analisis Reconoce y clasifica los

% de datos Exposicién académica del diferentes tipos de datos

S Adquisicidn y limpieza de datos Identifica las fuentes de Participa docente generados en procesos

g datos en un proceso activamente en la ) . productivos y de servicios.

~N . . Videos relacionados al

S 6 automatizado, extrae los solucién de los

= datos y los prepara para su | ejercicios y casos tema Aplica técnicas de limpieza,

(@) analisis. propuestos en Uso de Python y organizacion y visualizacién

é Analisis exploratorio y visualizacion | Utilizan software y aula. SUPABASE. de datos industriales.

& 7 lenguaje de programacion Practicas en el

§ para ﬁ' andlisis y Pr:)pc.)ne Laboratorio de Interpreta patrones y
visualizacién. soluciones o i

g 7 . . X | . y | Automatizacion y tendencias en los datos

- Obtencidén de conclusiones y toma Obtiene conclusiones que | alternativas a los Manufact para apoyar la toma de

a de decisiones respaldaran la toma de casos presentados. anufactura decisiones automatizadas.

6 3 decisiones, a partir de la

= informacion analizada.

—

2

< Evaluacién de unidad Il

Unidad
Didactica Il :

EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA li

EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS

EVIDENCIA DE PRODUCTO

EVIDENCIA DE DESEMPENO

Practica semanal y evaluacion a través

de la plataforma virtual.

Desarrolla un proyecto académico a nivel de
simulacidn e implementacion en laboratorio.

sesion virtual

Participacion activa durante el desarrollo de la
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CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA IlI: Implementa modelos de inteligencia artificial para la prediccién y clasificacién, optimizando la toma de

10 Logistica

Regresion Lineal y Regresion

Comprende y aplica los
modelos de regresion lineal
y logistica.

Modelos de Clasificacién

Comprende y aplica los

MACHINE LEARNING APLICADO A LA TOMA DE
DECISIONES Y PREDICCION INDUSTRIAL.

Evaluacion de unidad Il

11 modelos de clasificacién
como arboles de decision.
Redes Neuronales Comprende y aplica los
modelos de redes
12 neuronales.

activamente en la
solucion de los
ejercicios y casos
propuestos en
aula.

Propone
soluciones y
alternativas a los
casos presentados.

decisiones.
Contenidos s Indicadores de logro de la
Semana Estrategia didactica .
Cognitivos Procedimental Actitudinal capacidad
Introduccidn al Machine Learningen | Analiza 'y  comprende
9 la Industria 4.0 fundamentos y aplicaciones e  Explica los fundamentos de los
. del aprendizaje automatico | participa principales algoritmos de

Exposicién académica del aprendizaje automatico y su

relacidon con procesos
industriales.

docente

Videos relacionados al

tema

Uso de Python e Evalla el desempefio de
modelos predictivos mediante

Practicas en el .
métricas adecuadas.

Laboratorio de
Automatizacion y

Manufactura e Implementa soluciones de ML

para prediccion de fallas,
clasificacion de defectos o
prondsticos de demanda.

< E EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA IlI

.g 2 EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO

g ~§ Practica semanal y evaluacion a través Desarrolla un proyecto académico a nivel de Participacion activa durante el desarrollo de la
a8 de la plataforma virtual. simulacidn e implementacion en laboratorio. sesidn virtual

g
g
=
g
a

=
S
=
=
=
=
=
S
“

1S0 21001




L HAGHD

UNIVERSIDAD
NACIONAL
JOSE FAUSTINO
SANCHEZ
CARRION

FACULTAD DE INGENIERIA INDUSTRIAL,
SISTEMAS E INFORMATICA

Cadigo: FIISI-SI-16

H Version: 01

PROCESO: PLANIFICACION

BUREAU VERITAS

IS0 %001
Certification

CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDACTICA IV: .En una planta industrial, analiza y comprende la importancia, y pertinencia del uso de la robética industrial,
como recurso para optimizar los procesos productivos.

Contenidos s Indicadores de logro de la
Semana Estrategia didactica capacidad
3 Cognitivos Procedimental Actitudinal P
vy . Analiza y describe el Schi
LE N . i y ‘ Uso del Google Meet Implement'a,techlcas de
> 13 Fundamentos de vision artificial funcionamiento de los . o segmentacion, filtrado y
< componentes de un Partici Exposicion académica del deteccién de patrones para
% sistema de vision artificial. atr. Icipa X | docente inspeccion automatica.
% Control de calidad por analisis | Elabora programas basicos acllvalnr,nen j enl a Videos relacionados al Utiliza librerias de vision
i imagenes. para realizar control de S(,) ucllo.n € 10 tema artificial para resolver
14 lidad diante el ejercicios y casos bl q
S ca | lad, me |a}n ee propuestos en Desarrollo de casos problemas de conteo,
= analisis de imagenes. . . clasificacion e identificacion de
= — . . aula. Simulacién con el
8 Programacion de robots industriales | Elabora programas para ) defectos.
Q 15 realizar trayectorias. p lenguaje de Programa trayectorias y rutinas
& ropone programacién PYTHON basicas
soluciones y Practicas en el | i de visié
Integracion de vision artificial y Elabora programas que alternativas a los ] ”t?“?’rf" sistemas de V'SIOP_
robética. integran el control de casos presentados. Laboratorio de art|f|C|aI'con. control rqbotlco
16 trayectorias con la visién Automatizacion y para aplicaciones de pick &
Evaluacion de unidad IV artificial. Manufactura place, clas.lflcauon y
ensamblaje.
< = EVALUACION DE LA UNIDAD DIDACTICA IV
s} =
S 2 EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS EVIDENCIA DE PRODUCTO EVIDENCIA DE DESEMPENO
§ § Practica semanal y evaluacién a través Desarrolla un proyecto académico a nivel de Participacidn activa durante el desarrollo de la
a de la plataforma virtual. simulacidn e implementacion en laboratorio. sesidn virtual
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VI. MATERIALES EDUCATIVOS Y OTROS RECURSOS DIDACTICOS

Los materiales educativos y recursos diddcticos que se utilizaran en el desarrollo del
presente curso:

1. MEDIOS ESCRITOS
e Materiales convencionales como separatas, guias de practicas y pizarra
e Material de apoyo del curso.

2. MEDIOS VISUALES Y ELECTRONICOS
e Materiales audiovisuales como videos

@ e Presentaciones multimedia, animaciones y simulaciones interactivas.
= e Servicios telematicos: sitios web, correo electrénico, chats, foros.
-4
>z
g EE 3. MEDIOS INFORMATICOS
2 g’g’ e Lap top con conexidn a internet
= & e Programas informéticos (CD u on-line) educativos

e Uso de plataformas virtual con fines educativos

VIl. EVALUACION

La Evaluacion es inherente al proceso de ensefianza aprendizaje y sera continua y permanente. Los
criterios de evaluacion son de conocimiento, de desempefio y de producto.

1. Evidencias de Conocimiento.
La Evaluacion seré a través de pruebas escritas y orales para el analisis y autoevaluacion. En
cuanto al primer caso, medir la competencia a nivel interpretativo, argumentativo y propositivo,
para ello debemos ver como identifica (describe, ejemplifica, relaciona, reconoce, explica, etc.); y
la forma en que argumenta (plantea una afirmacion, describe las refutaciones en contra de dicha
afirmacién, expone sus argumentos contra las refutaciones y llega a conclusiones) y la forma en
que propone a través de establecer estrategias, valoraciones, generalizaciones, formulacion de
hipotesis, respuesta a situaciones, etc.
En cuanto a la autoevaluacién permite que el estudiante reconozca sus debilidades y fortalezas
para corregir 0 mejorar.
Las evaluaciones de este nivel seran de respuestas simples y otras con preguntas abiertas para
su argumentacion.
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1. EVIDENCIA DE CONOCIMIENTO PORCENTAJE | PONDERACION | INTRUMENTOS
1 e Implementacion en laboratorio 10% 0.10 Check list
2 ° Sustentacion 10% 0.10 Cuestionario

o Argumentacion de la investigacion

e Exposicion de los trabajos 'y
argumentacion

Total evidencia de conocimiento 30% 0.30

10% 0.10 Cuestionario

2. Evidencia de Desempefio.

Esta evidencia pone en accién recursos cognitivos, recursos procedimentales y recursos afectivos;
todo ello en una integracion que evidencia un saber hacer reflexivo; en tanto, se puede verbalizar
lo que se hace, fundamentar tedricamente la practica y evidenciar un pensamiento estratégico,
dado en la observacion en torno a cdmo se actlia en situaciones impredecibles.

La evaluacion de desempefio se evalia ponderando como el estudiante se hace investigador
aplicando los procedimientos y técnicas en el desarrollo de las clases a través de su asistencia y
participacion asertiva.
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2. EVIDENCIA DE DESEMPENO PORCENTAJE | PONDERACION | INTRUMENTOS

1 Presentacion oportuna del trabajo 10% 0.10 Responsabilidad en la

2 Participacion activa en clase 15% 0.15 entrega de avances de los
3 Plantea soluciones y resuelve problemas 10% 0.10 proyectos formativos

Total evidencia de desempefio 35% 0.35

3. Evidencia de Producto.
Estan implicadas en las finalidades de la competencia, por tanto, no es simplemente la entrega del
producto, sino que tiene que ver con el campo de accién y los requerimientos del contexto de

g
= - Dy
= §-§ aplicacion.
§ £E La evaluacién de producto de evidencia en la entrega oportuna de sus trabajos parciales y el
-— = . .
ot trabajo final.

Ademas, se tendra en cuenta la asistencia como componente del desempefio, el 30% de
inasistencia inhabilita el derecho a la evaluacion.

1 Desarrollo completo del proyecto Responsabilidad en la
2 Aplicacion de técnicas y herramientas 10% 0.10 entrega de avances de los
3 Aportes al proyecto proyectos formativos
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- A

VARIABLES PONDERACIONES D::gﬁ&i%ﬁ?aggﬁﬁgs
Evaluacion de Conocimiento 30 %
Evaluacion de Producto 35% El ciclo acadérzico comprende
Evaluacién de Desempefio 35%

Siendo el promedio final (PF), el promedio simple de los promedios
ponderados de cada modulo (PM1, PM2, PM3, PM4)

_ PM1+PM2+ PM3 + PM4

PF
@ 4
:
&
> 5 CRONOGRAMA ACADEMICO
- =%
g 58
e S'E qutuuln.nll\.\....v.r.ru\.l. .
2 od ACTIVIDADES DE LA FACULTAD DEL AL
13 |Programacion de cursos del semestre académico en el sistema de INTRANET 011272025 051212025
14 | Distribucién de Carga Lectiva (Asamblea de docentes) 1011272025 12122025
15 |Ingreso de Carga Lectiva al sistema (Jefe de Departamento Académico) 16/12/2025 191212025
16 |Ingreso y publicacion de horarios en el sistema (Director de Escuela) 22(12/2025 26/12/2025
17 Entrega _obllgatona bajo responsabilidad su(s) silabo (silabos) al Director del Departamento 02/03/2026 27/03/2026
cademico
18 |El docente responsable comenta el silabo de las asignaturas a su cargo PRIMER DiA DE CLASES
EVALUACIONES DEL SEMESTRE ACADEMICO DEL AL
Maodulo | 20/04/2026 2410472026
Madulo Il - | PARCIAL (Plan por Objetivos) 18/05/2026 22/05/2026
Madulo 1l 15/06/2026 19/06/2026
@ Madulo IV - [| PARCIAL (Plan por objetivos) 13/07/2026 17/07/2026
= E Examen Sustitutorio (Plan por Objetivos) 1710712026
§ = 2 INGRESO DE NOTAS AL SISTEMA DEL AL
; g ‘:i Madulo | 2710472026 03/05/2026
2 =3 Médulo Il - I PARCIAL (Plan por objetivos) 25/05/2026 | 31/05/2026
Maodulo 1l 2210672026 28/06/2026
Madulo IV - Il PARCIAL (Plan por objetivos) 20/07/2026 26/07/2026
FINALIZAR Y GENERAR ACTA POR EL DOCENTE RESPONSABLE DEL CURSO A CARGO 20/07/2026 2610712026
IMPRESION Y FIRMA DE ACTAS POR PARTE DE: ORAA Y DOCENTE DE CURSO 20/07/2026 2710772026
Al finalizar cada Médulo yio Parcial el Director de Escuela Profesional Informa al Decano el incumplimiento de los docentes sobre el
ingreso de notas al sistema, en sus dos modalidades.
Inicio y término de clases 30/03/2026 | 17/07/2026
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VIIl. BIBLIOGRAFIA Y REFERENCIAS WEB

UNIDAD DIDACTICA I:
e https://supabase.com/docs/reference/python/introduction

UNIDAD DIDACTICA II:
e https://supabase.com/docs/reference/python/introduction
e https://aws.amazon.com/es/what-is/data-analytics/

UNIDAD DIDACTICA llI:
e https://felipebravom.com/teaching/data/

- e https://developers.google.com/machine-learning/crash-course?hl=es-419

£

Ss
g g‘;‘_g UNIDAD DIDACTICAIV:
a §§ e  https://tv.uvigo.es/uploads/material/Video/2829/Robot Industrial-Aplicaciones.pdf
== e https://robodk.com/doc/es/Basic-Guide.html

Huacho, abril 2026
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Ing. Segundo Gregorio Collazos Ramirez
Docente
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