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	SÍLABO DE FÍSICA I  



I. DATOS GENERALES
	LÍNEA DE CARRERA
	Estudios de formación básica

	SEMESTRE ACADÉMICO
	2025-2

	CÓDIGO DEL CURSO
	104

	CRÉDITOS                                          
	04

	HORAS SEMANALES
	Hrs. Totales: 05 H     Teóricas: 03 H       Prácticas: 02 H  

	CICLO ACADÉMICO
	I  A

	APELLIDOS Y NOMBRES DEL DOCENTE
	Rodríguez Geldres Juan Julio

	CORREO INSTITUCIONAL
	jrodriguezg@unjfsc.edu.pe

	Nº DE CELULAR
	990676029



II. SUMILLA Y DESCRIPCIÓN DEL CURSO

El curso está planificado para desarrollarse en dieciséis semanas, en cuatro unidades didácticas, con 16 sesiones de clases teórico - prácticas. El contenido temático comprende las siguientes unidades: •Mediciones y Análisis Vectorial. •Estática y Cinemática. •Dinámica, Trabajo, Energía y potencia. • Sistemas de partículas y  Dinámica rotacional.
El curso de Física I, se propone desarrollar en el alumno competencias que le permitan explicar las leyes de Newton y la energía, es decir el equilibrio de una partícula, el movimiento y equilibrio de un cuerpo rígido y la aceleración que experimenta un cuerpo debido a la acción de una fuerza externa o de un sistema de fuerzas, de tal manera que le permitan no solo, identificar aplicaciones tecnológicas para las diferentes áreas del conocimiento, de la investigación y actividades humanas, si no también establecer una base sólida para otras asignaturas relacionadas con la Física, valorando su importancia. Estas competencias coadyuvarán al logro del perfil del profesional en Ingeniería Civil.
Este curso aborda conceptual y cuantitativamente con sus principios y leyes la base para los cursos de Física II, Física III, Estática y posteriormente Dinámica y Resistencia de materiales. Así, las leyes de Newton y por añadidura la formación metodológica y axiológica de esta ciencia, resaltan su importancia en la formación del ingeniero. 





III. CAPACIDADES AL FINAL DE LA ASIGNATURA

	
	CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDÁCTICA
	NOMBRE DE LA UNIDAD DIDÁCTICA
	
SEMANAS 

	UNIDAD 
I
	Dada la necesidad de plantear la solución de un problema físico, utiliza teorías del álgebra vectorial; y  establece  una representación del fenómeno de tal manera que le permita descubrir con otras teorías una solución integral al problema.
	MEDICIONES Y ANÁLISIS VECTORIAL
	1-4

	UNIDAD
II
	Debido a la necesidad de conocer y describir el movimiento, utiliza la teoría de vectores y la definición de velocidad media e instantánea y de aceleración media e instantánea como teorías básicas, para diferenciar un movimiento de otro; luego expresa con propiedad sus conceptos y puntos de vista respecto al tratamiento propuesto.
	ESTÁTICA Y CINEMÁTICA
	5-8

	UNIDAD
III
	Con la finalidad de comprender el movimiento considerando sus causas y efectos, integrado con el concepto de energía, programa un conjunto de teorías, instrumentos y materiales, para organizar sistemas mecánicos de aplicación teórico-experimental, que le permita incrementar sus conocimientos, experiencias y habilidades necesarias para su futuro quehacer profesional.
	DINÁMICA, TRABAJO, ENERGÍA Y POTENCIA
	9-12

	UNIDAD
IV
	Dada la necesidad de comprender el movimiento considerando sus causas y efectos de un cuerpo rígido y de un sistema de partículas, integrado con el concepto de energía, programa un conjunto de teorías, instrumentos y materiales, para organizar sistemas mecánicos de aplicación teórico-experimental, que le permita incrementar sus conocimientos, experiencias y habilidades necesarias para su futuro quehacer profesional.   
	
SISTEMAS DE PARTÍCULAS Y DINÁMICA ROTACIONAL 

	13-16



 




IV. INDICADORES DE CAPACIDADES AL FINALIZAR EL CURSO

	
NÚMERO
	INDICADORES DE CAPACIDAD AL FINALIZAR EL CURSO

	1
	El estudiante reconoce unidades de diferentes sistemas utilizando principalmente las unidades del sistema internacional (SI) y diferencia el error absoluto del error relativo de una medición..

	2
	
El estudiante diferencia las medidas directas de las indirectas.

	3
	El estudiante resuelve problemas y ejercicios de adición y sustracción de vectores, utilizando diferentes métodos. 

	4
	El estudiante calcula escalarmente y vectorialmente el producto de dos o más vectores.

	5
	El estudiante identifica las características de los movimientos con velocidad  constante y con aceleración variable. 

	6
	
El estudiante resuelve problemas de un movimiento con aceleración   constante y con aceleración variable.

	7
	
El estudiante elabora diagramas de fuerzas de cuerpo libre DCL

	8
	
El estudiante resuelve problemas relacionados con la primera condición de equilibrio

	9
	
El estudiante comprende la segunda Ley de Newton y lo aplica a la solución de problemas.

	10
	
El estudiante resuelve problemas relacionados con la segunda condición de equilibrio

	11
	
El estudiante relaciona los conceptos de trabajo y energía mecánica.

	12
	
El estudiante aplica el principio de trabajo y energía en la solución de problemas.

	13
	
El estudiante diferencia la dinámica lineal de la dinámica rotacional. 

	14
	El estudiante aplica el principio de  conservación de momento lineal en la solución de problemas de colisiones.

	15
	El estudiante aplica el principio de  conservación de momento angular en la solución de problemas de un sistema o cuerpos rígidos.

	16
	
El estudiante diferencia el principio de conservación de momento lineal y momento angular.







V. DESARROLLO DE LAS UNIDADES DIDÁCTICAS

[image: ]              UNJFSC                                                                                             Vicerrectorado Académico                 



V. 
	
	

	
	15



	UNIDAD DIDÁCTICA I: MEDICIONES  Y ANÁLISIS VECTORIAL 

	CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDÁCTICA I: Dada la necesidad de plantear la solución de un problema físico, utiliza teorías del álgebra vectorial y establece una representación del fenómeno de tal manera que le permita descubrir con otras teorías una solución integral al problema.

	
	SEMANA
	CONTENIDOS 
	ESTRATEGIA DIDÁCTICA 
	INDICADORES DEL LOGRO DE LA CAPACIDAD 

	
	
	CONCEPTUAL
	PROCEDIMENTAL
	ACTITUDINAL
	
	

	
	

1




2



3




4






	

Magnitudes. Unidades. Sistemas de Unidades. Factores de Conversión. 

Definición de un vector. Representación gráfica y notación analítica de vectores. 

Adición y sustracción de vectores por métodos gráficos y por métodos analíticos. 

Producto escalar y producto vectorial. 
EVALUACIÓN 
	
Diferencia las magnitudes básicas de las derivadas y   las magnitudes escalares de las vectoriales

Representa gráfica y analíticamente un vector

Realiza operaciones de suma y diferencia de vectores y determina las componentes de uno o más vectores para la  adición de vectores.

Efectua operaciones de multiplicación de vectores, escalar y vectorialmente.


	
Adopta una  actitud crítica y constructiva. 

Demuestra responsabilidad en la solución de problemas.

Se compromete con el trabajo y contribuye a su productividad.


Participa activamente en la solución de problemas.

	



Expositiva (Docente/Alumno)

Debate dirigido (Discusiones)

Práctica de problemas

Lluvia de ideas (Saberes previos)

Práctica de laboratorio


	
Realiza conversión de unidades de un sistema a otro.
 

Representa vectores en una, dos y   tres Dimensiones, de diferentes formas.


Efectúa operaciones vectoriales de adición y sustracción.


Multiplica vectorialmente y escalarmente dos o más vectores.

	
	
	EVALUACIÓN DE LA UNIDAD DIDÁCTICA

	
	
	EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS
	EVIDENCIA DE PRODUCTO
	EVIDENCIA DE DESEMPEÑO

	
	
	· Evaluación teórica y práctica. 

	· Sustentación escrita de seminario de problemas.
· Desarrollo de problemas propuestos en clase.
	· Participación asertiva.
· Actitud y comportamiento en clase.

	UNIDAD DIDÁCTICA II: ESTÁTICA Y CINEMÁTICA

	CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDÁCTICA II: Debido a la necesidad de conocer y describir el movimiento, utiliza la teoría de vectores y la definición de velocidad media e instantánea y de aceleración media e instantánea como teorías básicas, para diferenciar un movimiento de otro; luego expresa con propiedad sus conceptos y puntos de vista respecto al tratamiento propuesto.

	
	

	
	SEMANA
	CONTENIDOS 
	ESTRATEGIAS DE LA ENSEÑANZA 
	INDICADORES DE LOGRO DE LA CAPACIDAD 

	
	
	CONCEPTUAL
	PROCEDIMENTAL
	ACTITUDINAL
	
	

	
	
5



6




7


8



	 Velocidad media e instantánea, Movimiento rectilíneo uniforme. Aceleración media e instantánea, 

 Movimiento rectilíneo uniformemente variado.  Caída libre de los  cuerpos Movimiento parabólico. Movimiento relativo 

 Movimiento circular uniforme. Movimiento circular uniformemente variado. 

 Diagrama de fuerzas de cuerpo libre. Primera condición de equilibrio. 

 EVALUACIÓN
	Diferencia la velocidad media de la instantánea y la aceleración media de la instantánea.

Diferencia un movimiento con aceleración constante de uno con aceleración variable.


Diferencia un movimiento con velocidad constante y el movimiento uniformemente variado

Resuelve problemas aplicando el concepto de equilibrio de Fuerzas.



	Demuestra responsabilidad en la solución de problemas.
Reflexiona sobre la importancia de los temas realizando preguntas y buscando información en el repositorio digital. 

Se compromete con el trabajo y contribuye a su productividad.
Adopta una  actitud crítica y constructiva. 

 
	



Expositiva (Docente/Alumno)

Debate dirigido (Discusiones)

Práctica de problemas

Lluvia de ideas (Saberes previos)

Práctica de laboratorio


	
Clasifica los movimientos por su trayectoria y por su velocidad.

Reconoce el tipo de movimiento al observar el movimiento de un dispositivo mecánico. 

Resuelve problemas aplicando las expresiones matemáticas  de los diferentes tipos de movimientos. 


Resuelve problemas relacionados con la primera condición de equilibrio                                                                                          

	
	
	EVALUACIÓN DE LA UNIDAD DIDÁCTICA

	
	
	EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS
	EVIDENCIA DE PRODUCTO
	EVIDENCIA DE DESEMPEÑO

	
	
	· Evaluación teórica y práctica. 

	· Sustentación escrita de seminario de problemas.
· Desarrollo de problemas propuestos en clase.
	· Participación asertiva.
· Comportamiento en clase.

	UNIDAD DIDÁCTICA III: DINÁMICA, TRABAJO, ENERGÍA Y POTENCIA 

	CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDÁCTICA III: Con la finalidad de comprender el movimiento considerando sus causas y efectos, integrado con el concepto de energía, programa un conjunto de teorías, instrumentos y materiales, para organizar sistemas mecánicos de aplicación teórico-experimental, que le permita incrementar sus conocimientos, experiencias y habilidades necesarias para su futuro quehacer profesional. 

	
	SEMANA
	CONTENIDOS 
	ESTRATEGIAS DE LA ENSEÑANZA 
	INDICADORES DE LOGRO DE LA CAPACIDAD 

	
	
	CONCEPTUAL
	PROCEDIMENTAL
	ACTITUDINAL
	
	

	
	
9




10



11



12
	
Torque o momento de fuerza. Segunda condición de equilibrio 


Centro de masa y centro de gravedad. Segunda Ley de Newton y aplicaciones a la dinámica lineal. 


Trabajo, energía y potencia. 



Principio de conservación de la energía mecánica 

EVALUACIÓN
	Resuelve problemas planteados en clase aplicando la segunda  condición de equilibrio 


Resuelve problemas aplicando la segunda ley de Newton para el movimiento traslacional.
Utiliza el teorema del trabajo y la energía en la solución de problemas.

Utiliza el concepto de potencia mecánica y el principio de conservación de la energía mecánica en la solución de problemas.
	
Adopta una  actitud crítica y constructiva. 

Demuestra responsabilidad en la solución de problemas.

Muestra interés, disposición y auto gestiona su aprendizaje.  

Promueve actitudes de protección del medio ambiente.  

	



Expositiva (Docente/Alumno)

Debate dirigido (Discusiones)

Práctica de problemas

Lluvia de ideas (Saberes previos)

Práctica de laboratorio


	Resuelve problemas relacionados con las condiciones de equilibrio. 



Aplica la segunda ley de Newton a la solución de problemas. 


Resuelve problemas sobre trabajo, energía y potencia. 



Resuelve problemas de conservación de la energía mecánica.

	
	
	EVALUACIÓN DE LA UNIDAD DIDÁCTICA

	
	
	EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS
	EVIDENCIA DE PRODUCTO
	EVIDENCIA DE DESEMPEÑO

	
	
	· Evaluación teórica y práctica

	· Sustentación escrita de seminario de problemas.
· Desarrollo de problemas propuestos en clase.
	· Participación asertiva.
· Comportamiento en clase.

	
UNIDAD DIDÁCTICA IV: SISTEMAS DE PARTÍCULAS Y DINÁMICA ROTACIONAL 

	CAPACIDAD DE LA UNIDAD DIDÁCTICA IV: Dada la necesidad de comprender el movimiento considerando causas y efectos de un cuerpo rígido y de un sistema de partículas, integrado con el concepto de energía, programa un conjunto de teorías, instrumentos y materiales, para organizar sistemas mecánicos de aplicación teórico-experimental, que le permita incrementar sus conocimientos, experiencias y habilidades necesarias para su futuro profesional.     

	
	SEMANA
	CONTENIDOS 
	ESTRATEGIAS DE LA ENSEÑANZA 
	INDICADORES DE LOGRO DE LA CAPACIDAD 

	
	
	CONCEPTUAL
	PROCEDIMENTAL
	ACTITUDINAL
	
	

	
	
13



14




15





16
	 Momento lineal e impulso Conservación del momento lineal. 

  Energía en el movimiento rotacional  
 Teorema de los ejes paralelos   Momento de Inercia. 

 Dinámica rotacional            Torque y aceleración angular de un cuerpo rígido  
 Trabajo y potencia en el movimiento rotacional

  Momento angular 
 Conservación del momento angular  

EVALUACIÓN
	Utilizar el principio de conservación del momentum en la solución de problemas de colisiones en una y dos dimensiones

Calcular el momento de inercia de diversos cuerpos



Resolver problemas aplicando la segunda ley de Newton para el movimiento rotacional.




Resolver problemas aplicando el principio de conservación del momento angular.
	Participa activamente en clase. 

Valora el aporte de la energía en el avance de la tecnología. 

Reflexiona sobre la importancia de los temas y  realiza preguntas en busca de información. 

Muestra interés, disposición y auto gestiona su aprendizaje.   
	




Expositiva (Docente/Alumno)

Debate dirigido (Discusiones)

Práctica de problemas

Lluvia de ideas (Saberes previos)

Práctica de laboratorio

	
Resuelve problemas sobre la conservación del momento lineal.


Resuelve problemas sobre momentos de inercia. 




Resuelve problemas sobre dinámica rotacional. 




Resuelve problemas sobre conservación del momento angular.

	
	
	EVALUACIÓN DE LA UNIDAD DIDÁCTICA

	
	
	EVIDENCIA DE CONOCIMIENTOS
	EVIDENCIA DE PRODUCTO
	EVIDENCIA DE DESEMPEÑO

	
	
	· Evaluación teórica y práctica

	· Sustentación escrita de seminario de problemas.
· Desarrollo de problemas propuestos en clase.
	· Participación asertiva.
· Comportamiento en clase.



VI. MATERIALES EDUCATIVOS Y OTROS RECURSOS DIDÁCTICOS
Se utilizarán todos los materiales y recursos requeridos de acuerdo a la naturaleza de los temas programados. Básicamente serán:
[bookmark: _Hlk6990079]
1. 
Se utilizarán todos los materiales y recursos requeridos de acuerdo a la naturaleza de los temas programados. Básicamente serán:

MATERIALES EDUCATIVOS
· Las exposiciones se harán en el aula de clases mediante pizarra, diapositivas e imágenes relacionadas al tema. 
· Se hará uso de guías de práctica para el desarrollo de las prácticas de laboratorio y calculadora científica para los cálculos. 
· Se utilizarán materiales como regla, transportador, papel bond, papel milimétrico, lapicero, lápiz, borrador entre otros.

RECURSOS HUMANOS
· Profesor. 
· Alumnos.

2. 
6.1. MEDIOS ESCRITOS
· Papel milimetrado
· Guías de Laboratorio
· Seminarios de problemas 

6.2. MEDIOS VISUALES Y ELECTRÓNICOS
· Computadora
· Videos 
· Laptop
· Diapositivas

6.3. MEDIOS INFORMÁTICOS
· Internet.

VII. EVALUACIÓN

7.1. Sistema de Calificación: Escala vigesimal. 
Nota aprobatoria: 11 – 20 
Nota desaprobatoria: 0 – 10

7.2. Sistemas de evaluación: 
7.2.1. Prácticas Calificadas. Son pruebas orales en las que el estudiante desarrolla temas teóricos y problemas 
7.2.2. Exámenes Parciales. Son pruebas escritas, las cuales se aplican según cronograma de la Universidad. Abarca todas las unidades desarrolladas. 
7.2.3. Laboratorio. Se evaluará mediante informes semanales y exámenes parciales de acuerdo al cronograma de la universidad. 
7.2.4. Trabajos de Investigación. Relacionados a los temas desarrollados en la asignatura. 

7.3. Requisitos de Aprobación: 
7.3.1. Rendir exámenes y presentar las tareas en las fechas programadas. 
7.3.2. Asistencia no menor al 70 % de las actividades del curso. En caso contrario se declarará al alumno INHABILITADO. 
7.3.3. La evaluación del estudiante se regirá por el Reglamento de Evaluación vigente de la Universidad.

PROGRAMA DE CONSEJERÍA 
El Programa de Consejería, que significa “ayudar a ayudarse” será realizado por el profesor del curso, para los alumnos que afronten diferentes dificultades. El profesor sólo señala los diferentes caminos o las posibles soluciones del problema materia de la tutoría, el alumno es el que decide que alternativa debe seguir porque está informado de sus ventajas y desventajas.

1. Evidencias de Conocimiento.
· Diferencia magnitudes básicas, derivadas, escalares y vectoriales. 
· Enumera las unidades del sistema internacional (SI). 
· Diferencia las medidas directas e indirectas. 
· Diferencia los métodos vectoriales para la suma y multiplicación de vectores. 
· Diferencia un sistema de fuerzas concurrente de un sistema no concurrente. 
· Clasifica los movimientos por su trayectoria y por su velocidad. 
· Diferencia la velocidad de la aceleración. 
· Diferencia la aceleración media de la aceleración instantanea. 
· Diferencia la velocidad media de la velocidad instantanea. 
· Diferencia la dinámica lineal de la dinámica rotacional.
· Diferencia los conceptos de masa y peso. 
· Enuncia el principio de trabajo y energía. 
· Describe el concepto de eficiencia de una máquina.
2. Evidencia de Desempeño.
· Asiste puntualmente a clases. 
· Presenta los trabajos en las fechas programadas. 
· Participa en clase.

3. Evidencia de Producto.
· Convierte unidades de un sistema a otro. 
· Realiza mediciones correctas con instrumentos de medida. 
· Realiza operaciones vectoriales. 
· Elabora un diagrama de fuerzas de cuerpo libre. 
· Resuelve problemas de equilibrio de fuerzas. 
· Calcula centros de gravedad o centros de masa de cuerpos sólidos. 
· Elabora un diagrama apropiado para resolver un problema de cinemática. 
· Resuelve problemas con movimientos simultáneos. 
· Resuelve problemas de dinámica lineal. 
· Resuelve problemas de dinámica rotacional. 
· Reconoce los tipos de potencia en una máquina.

VIII.  BIBLIOGRAFÍA Y REFERENCIAS WEB
· UNIDAD DIDÁCTICA I

8.1. Fuentes Bibliográficas
                 
1. Alonso, M., & Finn, E. (1986). FÍSICA, Vol.1 (1a Ed.).  Addinson – Wesley Iberoamericana.
2. Beer, F., & Johnston, R. (2007). Mecánica vectorial para ingenieros, Estática (8a Ed.). McGraw – Hill/Interamericana –  Editores. 
3. Mc Kelvey, J., & Grotch, H. (1980). FÍSICA para ciencias e Ingeniería Vol. 1 (1a Ed.).  Editorial Harla.  
4. Sears, F., Zemansky, M., Young, H., & Freedman, R. (2013)  Física Universitaria Vol. 1 (13a Ed.). Edit. Pearson Education. 
5. Serway, R., & Jewett, J. (2009). FÍSICA para ciencias e ingeniería  Volumen 1 (7a Ed.). Cengage Learning Editores. 
6. Hibbeler, R. (2010). Mecánica vectorial para ingenieros, Estática (12a Ed.). Pearson Educación.  

8.2. Fuentes Electrónicas

1. Alonso, M., & Finn, E. (1971). FÍSICA, Vol.1.  Addinson – Wesley Iberoamericana.
https://archive.org/details/fisica-vol-1-mecanica-edicion-revisada-1970-
marcelo-alonso-edward-j.-finn/page/n3/mode/2up?view=theater
2. Leythold, L. (1998). EL CALCULO. Oxford University Press.
https://kali.azc.uam.mx/clc/03_docencia/leithold.pdf
3. Beer, F., & Johnston, R. (2007). Mecánica vectorial para ingenieros, Estática. McGraw – Hill/Interamericana –  Editores. 
https://frh.cvg.utn.edu.ar/pluginfile.php/52831/mod_resource/content/2/000-mecnica-vectorial-paraingenieros-8-edicion.pdf 

· UNIDAD DIDÁCTICA II

8.1. Fuentes Bibliográficas
                 
1. Alonso, M., & Finn, E. (1986). FÍSICA, Vol.1 (1a Ed.).  Addinson – Wesley Iberoamericana.
2. Beer, F., & Johnston, R. (2010). Mecánica vectorial para ingenieros, Dinámica (9a Ed.). McGraw – Hill/Interamericana –  Editores. 
3. Mc Kelvey, J., & Grotch, H. (1980). FÍSICA para ciencias e Ingeniería Vol. 1 (1a Ed.).  Editorial Harla.  
4. Sears, F., Zemansky, M., Young, H., & Freedman, R. (2013)  Física Universitaria Vol. 1 (13a Ed.). Edit. Pearson Education. 
5. Serway, R., & Jewett, J. (2009). FÍSICA para ciencias e ingeniería  Volumen 1 (7a Ed.). Cengage Learning Editores. 

8.2. Fuentes Electrónicas

1. Alonso, M., & Finn, E. (1971). FÍSICA, Vol.1.  Addinson – Wesley Iberoamericana.
https://archive.org/details/fisica-vol-1-mecanica-edicion-revisada-1970-
marcelo-alonso-edward-j.-finn/page/n3/mode/2up?view=theater
2. Beer, F., & Johnston, R. (2010). Mecánica vectorial para ingenieros, Dinámica. McGraw – Hill/Interamericana –  Editores. 
https://seguiremosestudiandoingenieriacivil.wordpress.com/wp-content/uploads/2017/06/mecanica-vectorial-para-ingenieros-dinamica-9th.pdf
3. Olmedo, S. (2012). Manual de cinemática y dinámica. Universidad Politécnica Salesiana. 
https://dspace.ups.edu.ec/bitstream/123456789/5642/1/Manual%20de%20cinematica%20y%20dinamica.pdf
4. Sears, F., Zemansky, M., Young, H., & Freedman, R. (2013)  Física Universitaria Vol. 1. Edit. Pearson Education. 
https://archive.org/details/FisicaUniversitariaSearsZemansky13aEdicionVol1/page/n6/mode/1up?view=theater

· UNIDAD DIDÁCTICA III

8.1. Fuentes Bibliográficas
                 
1. Alonso, M., & Finn, E. (1986). FÍSICA, Vol.1 (1a Ed.).  Addinson – Wesley Iberoamericana.
2. Beer, F., & Johnston, R. (2010). Mecánica vectorial para ingenieros, Dinámica (9a Ed.). McGraw – Hill/Interamericana –  Editores. 
3. Mc Kelvey, J., & Grotch, H. (1980). FÍSICA para ciencias e Ingeniería Vol. 1 (1a Ed.).  Editorial Harla.  
4. Sears, F., Zemansky, M., Young, H., & Freedman, R. (2013)  Física Universitaria Vol. 1 (13a Ed.). Edit. Pearson Education. 
5. Serway, R., & Jewett, J. (2009). FÍSICA para ciencias e ingeniería  Volumen 1 (7a Ed.). Cengage Learning Editores. 

8.2. Fuentes Electrónicas

1. Alonso, M., & Finn, E. (1971). FÍSICA, Vol.1.  Addinson – Wesley Iberoamericana.
https://archive.org/details/fisica-vol-1-mecanica-edicion-revisada-1970-
marcelo-alonso-edward-j.-finn/page/n3/mode/2up?view=theater
2. Sears, F., Zemansky, M., Young, H., & Freedman, R. (2013)  Física Universitaria Vol. 1. Edit. Pearson Education. 
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IX PROBLEMAS QUE EL ESTUDIANTE RESOLVERÁ AL FINALIZAR EL CURSO
	MAGNITUD CAUSAL OBJETO DEL PROBLEMA 
	ACCIÓN MÉTRICA DE VINCULACIÓN 

	CONSECUENCIA MÉTRICA VINCULANTE DE LA ACCIÓN

	El estudiante necesita realizar mediciones durante su formación profesional y posteriormente durante el ejercicio de su profesión.
	El estudiante realiza mediciones con diversos instrumentos de medida, reconoce la precisión de su escala y determina el error porcentual.

	El estudiante está capacitado para utilizar cualquier instrumento de medición y determinar la precisión de su medida en forma porcentual, durante su formación profesional y en el ejercicio de su profesión.

	El estudiante necesita, comprender el equilibrio de los cuerpos, reconocer y representar las fuerzas que actúan sobre ellos usando vectores gráficos.
	El estudiante elabora un diagrama de fuerzas de cuerpo libre de cuerpos en equilibrio y aplica la teoría de vectores para calcular los valores de las fuerzas desconocidas.
	El estudiante está capacitado para reconocer las fuerzas que actúan en sistemas de cuerpos en equilibrio y aplicarlo a la solución de problemas durante su formación profesional y en el ejercicio de su profesión.

	El estudiante necesita comprender y diferenciar los diferentes movimientos mecánicos y aplicar las ecuaciones de cada clase de movimiento a la solución de problemas específicos.
	El estudiante reconoce y diferencia las diferentes clases de movimientos por su trayectoria y por su velocidad y aplica correctamente las ecuaciones que corresponden a la solución de problemas.
	El estudiante está capacitado para reconocer las diferentes clases de movimientos mecánicos que observa en el funcionamiento de las máquinas y durante el movimiento de los cuerpos, y aplicar las ecuaciones de cada clase de movimiento a la solución de problemas.

	El estudiante necesita comprender y diferenciar la dinámica lineal y la dinámica rotacional, así como los conceptos de trabajo mecánico, energía mecánica y potencia, para resolver problemas relacionados con estas magnitudes.
	El estudiante resuelve problemas de dinámica lineal y rotacional, relaciona el trabajo con la energía y aplica adecuadamente el principio de trabajo y energía. Así mismo comprende el concepto de potencia y eficiencia de una máquina.
	El estudiante está capacitado para absolver problemas dinámicos y de trabajo, energía y potencia, así como determinar la eficiencia de una máquina.
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